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-« Prad elektryczny - podstawowe zasady i nazewnictwo

Napiecie:

to réznica potencjatéw elektrycznych dwéch punktéw obwodu elektrycznego wyrazana w Woltach (V).

Jest to miara objetosci (nie w sensie technicznym) pola elektrycznego potrzebnego do stworzenia napiecia w obwodzie
elektrycznym. W zaleznosci od réznicy potencjatu elektrycznego mowi sie o bardzo niskim napieciu, niskim napieciu,
wysokim napieciu bardzo wysokim napieciu. Napiecie jest mierzone woltomierzem potgczonym réwnolegle do obwodu
elektrycznego.

Prad: (natezenie pradu elektrycznego):
jest to z definicji przeptyw fadunkéw elektrycznych przez przewod elektryczny, wyrazany w Amperach (A). Prad mierzony
jest amperomierzem podtgczonym szeregowo.

Moc:
mierzona w Watach (W) - iloczyn napiecia i natezenia pradu  P(W)=U (V) * 1 (A)

Przyktadowo: moc zaworu 15 mmwynosi 2,3 W przy napieciu zasilania 24 VDC
Natezenie pradu =2,3/24=0,095A=95mA
Moc=24Vx0,095A=2,3W

Czestotliwosc:

jest miarg powtérzen danego zdarzenia w jednostce czasu.

Jest rébwniez okre$lona jako tempo zmiany fazy przebiegu sinusoidalnego. Mierzy sie ja w hercach (Hz).
W Europie obowigzuje czestotliwo$¢ 50Hz, a m.in. w USA jest réwna 60Hz.

W celu uzycia cewki 50Hz z napieciem 60Hz nalezy skompensowac¢ napiecie o wspotczynnik 60/50.

U(B0Hz) = U(50Hz) * (60/50)  U(50Hz) = U(60Hz) * (50/60)

Prad zmienny (AC):

to prad elektryczny, dla ktérego wartos¢ natezenia i kierunek zmienia sie w czasie w dowolny sposob,
w odréznieniu od pragdu statego, ktorego kierunek jest niezmienny. Prgd zmienny zazwyczaj ma forme pojedyncze;j
fali sinusoidalne;j. Liczba powtérzen na sekunde rowna sie czestotliwosci.

Prad staly (DC):
to prad elektryczny, dla ktbrego warto$¢ natezenia i kierunek nie zmienia sie w czasie.
W obwodzie zasilanym prgdem statym nalezy kontrolowac¢ jego polaryzacje.

Rezystancja (R):

to miara oporu jaki stawia przewodnik wobec przeptywu pradu elektrycznego, mierzony jest w Omach (Q).

Warto$¢ oporu w obwodzie elektrycznym okresla warto$¢ pradu ptyngcego w obwodzie dla danego napiecia obwodu.
Przy diugim przewodzie o matej Srednicy op6r bedzie wiekszy niz w przypadku krétkiego przewodu o wigkszej Srednicy.
Jest to analogiczne do uktadu pneumatycznego, gdzie w dtugim i waskim przewodzie pneumatycznym, przeptyw jest
mniejszy niz w przypadku przewodu krétkiego o duzej Srednicy.

Cewki:

Budowa cewki polega na owinieciu przewodzgcym drutem (zazwyczaj miedzianym) cylindrycznego korpusu wykonanego
z niemagnetycznego materiatu. Po podaniu napiecia na cewke generuje ona pole magnetyczne przechodzgce przez
jej srodek. Jesliw srodku korpusu zostanie umieszczony przedmiot metalowy, sita pola magnetycznego zostanie zwiekszona.
Dwa miejsca gdzie pole magnetyczne wchodzi w cewke stanowig jej bieguny podobnie jak w magnesie.

Szczelina magnetyczna:

W uktadach elektromagnetycznych szczelina magnetyczna to odlegto$¢ pomiedzy poruszajgcym sie metalowym
rdzeniem oraz nieruchomym twornikiem. Przy napieciu prgdem zmiennym impedancja ma warto$¢ maksymalng gdy
szczelina magnetyczna jest minimalna i na odwrét, impedancja jest minimalna gdy szczelina jest maksymaina.

W konsekwencji, zgodnie z prawem Ohm'a pobdr pradu jest wyzszy w momencie startu zasilania, a nizszy w fazie
podtrzymujgcej.

Uzwojenie ttumiace:

Pole magnetyczne generowane przez cewke z prgdem zmiennym oscyluje okresowo od warto$ci maksymalnej do zera,
co powoduje drgania poruszajgcego sie rdzenia. Rozwigzaniem tego problemu jest uzwojenie ttumigce bedgce niewielkim
miedzianym pierécieniem umiejscowionym u konhca twornika. Piercien ten generuje dodatkowy prad, ktéry przeciwdziata
polu magnetycznemu zapobiegajgc osiggniecie pozycji zerowej dzieki czemu drgania nie sg juz wyczuwalne.

Nazwa Wzér Jednostka
Napiecie U=I*R Wolt (V)
Prad I=UR Amper (A)
P=U*I

Moc P=R*/? Wat (W)
P=U’/R

Opér (Rezystancja) R= U2/l Om (Q)
R=U"/P

0.43



