Rozdzielacze i elektrorozdzielacze Seria 2000 w

Charakterystyka ogdlna

Seria 2000 rozdzielaczy pneumatycznych i elektromagnetycznych zostata zaprojektowana z my$lg
o ich integracji z nowoczesnymi systemami sterowania stosowanymi w przemysle. Jednoczesnie, uzycie zaworow
serii 2000 w juz wczes$niej uzywanych systemach sterowania rowniez nie bedzie problemem.
Wyspy zaworowe ztozone z zaworéw serii 2000 sg zaprojektowane w sposob umozliwiajacy fatwg konfiguracje
i rozbudowe, oraz ich integracje z przemystowymi sieciami i systemami sterowania.
Dla serii 2400 zastosowano w tym celu odpowiednie moduty elektryczne obstugujgce najpopularniejsze protokoty
transmisji danych, np. takie jak: Can-Open, ProfiBus, DeviceNet.

Na serie 2000 sktada sie wachlarz produktéw podzielonych ze wzgledu na typ, rozmiar oraz sposéb
wyprowadzenia przytgczy roboczych. Wyrézniamy trzy gtéwne rozmiary: 10 mm, 18 mm oraz 26 mm,
a kazdy z nich podzielony jest, ze wzgledu na budowe, jako typ: “LINE”, “FLAT” oraz “VDMA” lub “BASE”".
Rozdzielacze o szerokosciach 10 mm i 18 mm o napieciu zasilania pilotéw 24 VDC, poprzez moduty integrujgce,
majg mozliwosc¢ fatwego tgczenia ich w tzw. wyspy zaworowe.
Moduly sg dostepne w wersjach dla 2 lub 4 rozdzielaczy.

Cechy konstrukcyjne

2100 | 2400 | 2600
Odlew aluminiowy pokrywany chemicznie niklem

Korpus i tworzywem PTFE
Przytagcza Technopolimer | stop cynku | odlew aluminium
Operatory Technopolimer
Suwak Aluminium 2011
Uszczelki ttoczka Guma olejoodporna - NBR
Uszczelki suwaka Guma olejoodporna - HNBR
Sprezyny Stal nierdzewna AISI 302
Ttoczek Aluminium 2011 Technopolimer

Obstuga i uzytkowanie

Sredni czas bezawaryjnej pracy rozdzielaczy tej serii przekracza 50 min cykli w optymalnych warunkach pracy.
Wiasciwe smarowanie zapewnia minimalizacje zuzycia uszczelnien, a wtasciwe filtrowanie powietrza
zasilajgcego ogranicza gromadzenie si¢ kurzu i zanieczyszczen powodujgcych niewtasciwg prace rozdzielaczy.
Nalezy przestrzega¢ parametréw dotyczgcych cisnienia i temperatury pracy. W przypadku pracy w zakurzonym
Srodowisku nalezy zabezpieczy¢ wyjscia 3 i 5 (odpowietrzenia).

Dostepne sg zestawy naprawcze w skfad ktérych wchodzg suwaki i uszczelki. Ich wymiana nie wymaga
specjalnego przeszkolenia. Nalezy zachowa¢ odpowiednig doktadno$¢ przy ich wymianie.

Kody zaméwieniowe dla cewek pilotow dla rozdzielaczy serii 2000
Seria 2100

Do sterowania tej serii rozdzielaczy wybrano elektropiloty o szerokosci 10mm i $rednicy nominalnej 0,7mm.
Zapewniajg one krotki czas przesterowania i niewielkg moc pobierang przez cewke pilota.

Rozdzielacz moze by¢ dostarczony z cewkg skierowang ztgczem elektrycznym do gory lub w dot,

zaleznie od aplikacji.

Pilot z cewka skierowang do gory Pilot z cewka skierowang w dot

01 = pilot 12VDC ze ztgczem pod k.90°, z LED 1= pillot. 12 VDC ze ztgczem pod Katem 90°, z LED
21 = pilot 12VDC ze ztgczem w osi, z LED 31 = pilot. 12 VDC ze ztgczem w osi, z LED

02 = pilot 24 VDC ze ztgczem pod k.90°, z LED 12 = p!lot. 24 \VDC ze ztgczem pod Ifqtem 90°, z LED
22 = pilot 24 VDC ze ztaczem w osi, z LED 32 = pilot. 24 VDC ze ztgczem w osi, z LED

91 = pilot. 12 VDC do modutu elekir.
92 = pilot. 24 VDC do modutu elekir.

Seria 2400 oraz 2600
Do sterowania tej serii rozdzielaczy wybrano elektropiloty o szer. 15 mm i srednicy nom. 1,1mm (patrz seria 300).

Zapewnia to krotki czas przesterowania i redukcje pobieranej mocy. Rozdzielacz moze by¢ dostarczony z cewkg
pilota skierowang ztgczem elektrycznym do goéry lub w dot, zaleznie od aplikaciji.

Cewki skierowane do gory Cewki skierowane w dét
01 = pilot 12 VDC 11 = pilot12 VDC

02 = pilot 24 VDC 12 = pilot 24 VDC

05 = pilot 24 VAC 15 = pilot 24 VAC

06 = pilot 110 VAC 16 = pilot 110 VAC

Dostepne sa rowniez cewki z homologacja Em US dla rynkéw U.S.A. i Kanady.
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Rozdzielacze pneumatyczne 5/2 Seria 2400
Rozmiar 18 mm, standard VDMA PHENNAX

‘ Rozdzielacz pneumatyczny - powrot sprezyng mechaniczng
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Kod zamowieniowy
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waga 155 g 4 2
minimalne ci$nienie sterowania 2 bar MEWMH
513
. Maks. ciénienie Temperatura Przeptyw przy Pwe=6 bar Srednica
Dane Medium pracy pracy i spadku Ap=1 nominalna
techniczne Filtrowane i olejone Min. Maks. .
(lub nie) powietrze 10 bar 5°C +50°C 550 Ni/min 5mm
Rozdzielacz pneumatyczny - powrét sprezyng powietrzna
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Kod zaméwieniowy
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minimalne ci$nienie sterowania 2 bar M% 2 %n
513 513
. Maks. ci$nienie Temperatura Przeptyw przy Pwe=6 bar Srednica
Dane Medium pracy pracy i spadku Ap=1 nominalna
techniczne Filtrowane i olejone Min. Maks. .
(lub nie) powietrze 10 bar -5°C +50°C 550 NI/min 5mm

Rozdzielacz pneumatyczny - bistabilny

88

Kod zamoéwieniowy

2445.52.00.18 4*' ET’_I@_E,EH} ’%

15
[

waga 155 g
minimalne ci$nienie sterowania 1,5 bar ME@M} 12

. Maks. ci$nienie Temperatura Przeptyw przy Pwe=6 bar Srednica
Dane Medium pracy pracy i spadku Ap=1 nominalna
techniczne Filtrowane i olejone Min. Maks. .
(lub nie) powietrze 10 bar -5°C +50°C 550 NI/min 5mm
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Elektrorozdzielacze pneumatyczne 5/2 Seria 2400
Rozmiar 18 mm, standard VDMA PHENNAX

‘ Elektrorozdzielacz monostabilny

Kod zaméwieniowy

2440.52.00.0.0

Sposob odpowietrzenia pilota

0 1 = w bazie (pilot zasilany wew.)

5 = w pilocie (wszystkie wersje)

Sterowanie elektrorozdzielacza

39 = powrét sprezyng mechan.
29 = zasil.zew.pilota,sprez.mech.|

Q 36 = powr0t sprezyna powietrzng

37 = sprez.powietrzna zasil.zewn|

26 = zasil.zew.pilota , sprez.pow.

27 = zasil.zew.pilota i sprez.pow.

NAPIECIA

01 =12V DC

02 =24V DC

05 = 24V AC

06 = 110V AC

07 = 230V AC

08 = 24V DC moc cewki 1 W

@ |09 = 24V DC Faston+uziemienie

11 = 12V DC cewka skier. w dot

12 = 24V DC cewka skier. w dot

15 = 24V AC cewka skier. w dot

16 = 110V AC cewka skier. w dot

17 = 230V AC cewka skier. w dot

18 = 24V DC moc 1W skier.w dot

19 = 24V DC Faston+uziemienie
skier. w dot

118

4 2
elektrorozdzielacz 42 42 — T ‘~ Minimalne ci$nienie
monostabilny & 2 2 14 121 7o e st ia 2 bar
sterowania
waga 190 g 513 513 513 513 513 513
Medi Maks. ci$nienie Temperatura Przeptyw przy Pwe=6 bar Srednica
Dane edium pracy pracy i spadku Ap=1 nominalna

techniczne Filtrowane i olejone Min. Maks.
(lub nie) powietrze 10 bar -5°C +50°C

550 NI/min 5 mm

‘ Elektrorozdzielacz bistabilny

Kod zaméwieniowy

2440.52.00.0.0

Sposob odpowietrzenia pilota
0 1 = w bazie (tylko zasilanie wew.
5 = w pilocie (wszystkie wersje)
Sterowanie elektrorozdzielacza
@ [35 = bistabilny 9
24 = bistabilny, zasil.zew.pilotéw
NAPIECIA

01 =12V DC

02 = 24V DC

05 = 24V AC

06 = 110V AC

07 = 230V AC

08 = 24V DC moc cewki 1 W

@ |09 = 24V DC Faston+uziemienie
11 = 12V DC cewka skier. w dot
12 = 24V DC cewka skier. w dot
15 = 24V AC cewka skier. w dét
16 = 110V AC cewka skier. w dot
17 = 230V AC cewka skier. w dot
18 = 24V DC moc 1W skier.w dot

19 = 24V DC Faston-+uziemienie
skier. w dot

elektrorozdzielacz bistabilny 4 2 42
waga 225 g u%zmz%m Mazmﬁn
minimalne ci$nienie pracy 1,5 bar BRR ERR

. Max ci$nienie Temperatura Przeptyw przy Pwe=6 bar Srednica
Medium . _ :
Dane pracy pracy i spadku Ap=1 nominalna
techniczne Filtrowane i olejone Min. Max. )
(lub nie) powietrze 10 bar 5°C  +50°C 550 NI/min mm 5
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Rozdzielacze i elektrorozdzielacze 5/3 Seria 2400
Rozmiar 18 mm, standard VDMA PHENNAX

‘ Rozdzielacz pneumatyczny 5/3 monostabilny

Kod zaméwieniowy

24490.53.(.18

Sposob odpowietrzenia pilota

@ |1 = w bazie (pilot zasilany wew.)
5 = w pilocie (wszystkie wersje)
FUNKCJA 88
31 = centralnie zamknigty
G 32 = centralnie otwarty +

33 = centralnie pod ci$nieniem
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waga 165 g 4 2 4.2 4 2
P anmsmrsi T, AT AT
14 12 14 12 14 12
513 513 513
) Maks. ciénienie Temperatura Przeptyw przy Pwe=6 bar Srednica
Dane Medium pracy pracy i spadku Ap=1 nominalna
techniczne Filtrowane i olejone Min. Maks. .
(lub nie) powietrze 10 bar -5°C +50°C 550 Ni/min 5 mm

‘ Elektrorozdzielacz 5/3 monostabilny

Kod zaméwieniowy

2449.53.0.6.0

Sposéb odpowietrzenia pilota
0 1 = w bazie (pilot zasilany wew.)
5 = w pilocie (wszystkie wersje)
FUNKCJA

31 = centralnie zamknigty
G 32 = centralnie otwarty
33 = centralnie pod ci$nieniem
Sterowanie elektrorozdzielacza
Q 35 = dwie cewki, monostabilny
24 = dwie cewki zas.zew.monost.
NAPIECIA
01 =12V DC
02 = 24V DC
05 = 24V AC
06 = 110V AC
07 = 230V AC
08 = 24V DC moc cewki 1 W
0 09 = 24V DC Faston+uziemienie
11 = 12V DC cewka skier. w dot
12 = 24V DC cewka skier. w dot
15 = 24V AC cewka skier. w dot
16 = 110V AC cewka skier. w dot
17 = 230V AC cewka skier. w dét
18 = 24V DC moc 1W skier.w dot
19 = 24V DC Faston+uziemienie

skier. w dot
4 2 4 2 4 2
minimalne ci$nienie pracy 3 bar
513 513 513
Medi Maks. cisnienie Temperatura Przeptyw przy Pwe=6 bar Srednica
Dane edium pracy pracy i spadku Ap=1 nominalna
techniczne Filtrowane i olejone Min. Maks. .
(lub nie) powietrze 10 bar -5°C +50°C 550 Ni/min Smm

2.140



Rozdzielacze i elektrorozdzielacze 2x 3/2 Seria 2400
Rozmiar 18 mm, standard VDMA PuERMAX

’ Rozdzielacz pneumatyczny 2x 3/2

Kod zaméwieniowy

2445.62.(.18

FUNKCJA
44 = 2 zawory 3/2 NZ

45 = 1 zawor 3/2 NZ (14)
(F) 1 zawor 3/2 NO (12)
55 = 2 zawory 3/2 NO

54 = 1 zawor 3/2 NO (14)
1zawér 3/2NZ (12) {7 I ,,¢

4T

23,2 6,25
18,5

Waga 170 g 4 4 4 2 4
Minimalne ci$nienie 1 12 1%2 14&2:;@[?]3& 1 12
pracy 3 bar T3 T 3 T 3 1 3

) Maks. ci$nienie Temperatura Przeptyw przy Pwe=6 bar Srednica
Dane Medium pracy pracy i spadku Ap=1 nominalna
techniczne Filtrowane i olejone Min. Maks. ]
(lub nie) powietrze 10 bar 5°C +50°C 450 NI/min 5mm

’ Sterowany elektromagnetycznie - bistabilny

Kod zaméwieniowy

2445.62.60.35.0

FUNKCJA
44 = 2 zawory 3/2 NZ
45 = 1 zawor 3/2 NZ (14)
(F] 1zawér 3/2NO (12)
55 = 2 zawory 3/2 NO
54 =1 zawor 3/2 NO (14)

1 zawodr 3/2 NZ (12)
NAPIECIA
01 =12V DC
02 =24V DC
05 = 24V AC
06 = 110V AC
07 = 230V AC
08 = 24V DC moc cewki 1 W
0 09 = 24V DC Faston+uziemienie
11 = 12V DC cewka skier. w dot
12 = 24V DC cewka skier. w dot
15 = 24V AC cewka skier. w dot
16 = 110V AC cewka skier. w dot
17 = 230V AC cewka skier. w dot
18 = 24V DC moc 1W skier.w dot

19 = 24V DC Faston+uziemienie
cewka skierowana w dot

waga2s0g prg— 12 rp— 12 ou 4 2 12 “ 4 12
minimalne ci$nienie gzmﬁ
pracy 3 bar T 3 T 3 T 3 13
. Maks. cinienie Temperatura Przeptyw przy Pwe=6 bar Srednica
Medium i spadk =1 ;
Dane pracy pracy i spadku Ap nominalna
techniczne Filtrowane i olejone Min. Maks. .
(lub nie) powietrze 10 bar 5°C +50°C 450 Ni/min 5 mm
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Akcesoria Seria 2400 W
Rozmiar 18 mm, standard VDMA PuERMAX

| Modut bazy |

Kod zaméwieniowy 2
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11 = modut bazy z zewnetrznym 80 T vd
zasil. pilotow (wejécia ster.12/14) 118
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Waga 110 g
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Kod zamoéwieniowy Waga 1859 Kod zamowieniowy

2440.10 2440.00 Waga 185 g

Zaslepka kanatu (do budowy strefy ci$nien w wyspie)

Kod zaméwieniowy

2440.17
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