
5.69

Siłowniki z prowadzeniem
Kody zamówieniowe, dane techniczne

5.70

Siłowniki z powadzeniem
Wymiary ogólne - Ø10

Skoki standardowe

6700.Ø.skok

Materiały konstrukcyjne

Dane techniczne

Kod zamówieniowy

Korpus

Tłoczysko

Tłok

Tuleje tłoczyska

Pokrywy końcowe

Uszczelnienia

Płyta obrotowa

stop aluminium oksydowany

stal nierdzewna

aluminium

aluminium

aluminium

guma olejoodporna NBR 

aluminium

Medium

Ciśnienie pracy

Tempratura pracy

Amortyzacja

filtrowane i nienaolejone powietrze

1.2 - 7 bar

-5°C - +70°C

podkładka elastyczna

10
16
20

5.7

4.2

15.7

13.2
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2
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6.4

23.6

19.8
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10.6
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12.7
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158.4
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55
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219.8

184.8

7

Ciśnienie robocze(bar)

Średnica
2Pow. oddziaływania (mm ) Siła (N)
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Ø16
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5.71

Siłowniki z prowadzeniem
Wymiary ogólne - Ø16

5.72

Siłowniki z prowadzeniem
Wymiary ogólne - Ø20
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5.72
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5.73

Siłowniki z prowadzeniem
Mocowanie i obciążenie

5.74

Siłowniki z prowadzeniem
Mocowanie i obciążenie

BOCZNE (otwory gwintowane)

L
1L

BOCZNE (otwory przelotowe)

L
1

L

OSIOWE (otwory gwintowane)
L

PIONOWE (otwory gwintowane)

ŚRUBA

M4

M4

M5

Ø10

Ø16

Ø20

15.6

20.6

24

2.5

2.5

5.1

Maks. moment 
obrotowy

(Nm)
L1
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16.2

16
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OBCIĄŻENIE

MONTAŻ PRZEDNI MONTAŻ TYLNY

L
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Ø16
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10
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2.5
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Maks. moment 
obrotowy

(Nm)
L

UWAGA : Opcja przesuwu musi być zablokowana przed zamontowaniem obciążenia
nie należy wykonywać tej czynności blokując korpus ze względu na możliwość 
uszkodzenia prowadzenia.

POŁĄCZENIE POMIĘDZY PŁYTKĄ A TŁOCZYSKIEM

Połączenie wahliwe, max. luz 0.15mm jak wskazane poprzez strzałki

Max. 0.15

OBCIĄŻENIE

SIŁOWNIKI Z PROWADZENIEM

KORPUS

Seria 6700 Seria 6700
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Siłowniki z prowadzeniem
Dobór i charakterystyki obciążenia 

5.75

Siłowniki z prowadzeniem
Dobór i charakterystyki obciążenia 

5.76

Odchylenie płytki przy obciążeniu w miejscu wskazanym przez strzałkę 
i przy całkowitym wysunięciu siłownika.
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5.77

Siłowniki z prowadzeniem
Charakterystyki doboru

Wykresy 4 - 12 (montaż poziomo)

Rysunek 4 mimośród obciążenia 50mm

Maks. prędkość 100 mm/s lub mniej
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Odległość L (mm)

Rysunek 6 mimośród obciążenia 200mm

Maks. prędkość 100 mm/s lub mniej
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Odległość L (mm)

Rysunek 9 mimośród obciążenia 200mm

Maks. prędkość 300 mm/s lub mniej
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Odległość L (mm)

Rysunek 12 mimośród obciążenia 200mm

Maks. prędkość 500 mm/s lub mniej
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Odległość L (mm)

Seria 6700

Specifications may be subject to change without prior notice

5


