*/

IIIII RX]

SHHOWNIKI ELEKTRYCZNE
SERIA 1800

JAKOSC IWYDAJNOSC

PL KOMPONENTY | SYSTEMY DLA AUTOMATYZACJI

www.pneumax.pl




o/ PMELMAX

AUTOMATYZACJA PRZEMYSLOWA

AUTOMATYZACJA
PROCESOW

PRZEMYSL
AUTOMOTIVE




Sitowniki elektryczne
seria 1800

)

Spis tresci

Sitowniki elektryczne

Wprowadzenie. . 3

Opis ogolny

Charakterystyki mechaniczne

Obcigzenia osioweiboczne - - - - - 13

Maksymalne obroty silnika w zaleznosci od skoku sitownika ____________________________ 14

Predkos¢ liniowa sitownikow w zalezno$ci od predkosci obrotowej silnika - - - - __ 14

Charakterystyki momentu obrotowego silnika bezszczotkowego_________________________ 15

Sita sitownika w zaleznosci od momentu obrotowego napedu elektrycznego_ - ___________ 16

Szacowana zywotno$¢ dla sitownika elektrycznego. - - .- . 17
Mocowania

WWW.I’eCtuS.pI Wytgczny dystrybutor w Polsce: RECTUS POLSKA Sp. z o.0. www.pneumax.pl

2



Program produkcji

Sitowniki elektryczne

Firma Pneumax oferuje sitowniki elektryczne i osie Wraz z ogromng gamag akcesoriow i mocowan
napedowe zaréwno w zestawie z napedami mechanicznych zapewniamy maksymalng elastyczno$¢
elektrycznymi i sterownikami jak i bez nich. dlarozwigzan wieloosiowych systemdw suwnicowych.
Napedy elektryczne przez nas oferowane dostarcza

firma Siemens, staty partner firmy Pneumax

w dziedzinie napedodw i sterowania.




Sitowniki elektryczne
z silnikiem mocowanym
w osi lub réwnolegle do sitownika

Osie elektryczne
z prowadzeniem utozyskowanym
z napedem s$rubg kulowa

lub z paskiem zebatym

Serwonapedy
bezszczotkowe

Sterowniki
napedow




Sitowniki elektryczne
seria 1800

SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

Sitowniki elektryczne

Seria 1800

* Rozmiary @ 32, 40, 50, 63

* Mocowania zgodne z norma ISO 15552

* Silnik w osi sitownika lub réwnolegle do niego
* Silniki bezszczotkowe marki SIEMENS

W odroznieniu od sitownikdw pneumatycznych,
elektryczne sitowniki serii 1800 oferujg nowe, dodatkowe
mozliwosci kontroli catego cyklu roboczego. Petna kontrola
nad przyspieszeniem, wyhamowaniem, mozliwos¢
zatrzymania w pozycji posredniej z niezwyktg precyzjg
oraz powtarzalnoscig rzedu utamkoéw milimetra. Sitowniki
elektryczne dostepne w czterech rozmiarach 32-40-50-63,
z napedem elektrycznym zamontowanym w osi sitownika
lub rownolegle do niego. Mocowania sitownikdéw spetniajg
standardy normy ISO 15552. Stopien zabezpieczenia
elektrycznego: IP65. Silnik elektryczny napedza $rube
kulowa, ktéra przeksztatca ruch obrotowy napedu
na liniowy ttoczyska sitownika. Nieobrotowy ttok sitownika
z kalibrowanymi prowadzeniami zapewnia niewrazliwos¢
na momenty skrecajgce ttoczyska, zapewniajgc optymalng
precyzje pozycjonowania.

» Zabezpieczenie elektryczne IP65

* Nieobrotowy ttok

* Mozliwos¢ uzycia czujnikéw potozenia

» Szeroki zakres akcesoriow i mocowan
dla sitlownika oraz napedu elektrycznego

Sitowniki elektryczne zaopatrzone w tlok magnetyczny,
umozliwiajgcy uzycie zewnetrznych czujnikéw
magnetycznych lub liniowego przetwornika pozycji.
Mozliwy zewnetrzny dostep do Sruby kulowej w celu
lubrykacji poprzez otwor w profilu sitownika. Dostepne
bezszczotkowe napedy elektryczne SIEMENS (IP65)
z enkoderem inkrementalnym, dostepna moc: 100 W,
400 w, 750 w, 1000 W, 1500 W, 2000 W. Wersje z
hamulcem i enkoderem pozycji dostepne na zapytanie.
W przypadku, gdy klient zdecyduje sie na uzycie swojego
napedu elektrycznego, firma Pneumax oferuje odpowiedni
zestaw tgczacy silnik z sitownikiem. Sterowniki silnikow:
Siemens 230VAC 1/3 fazowy AC. Wersje napedow
zinterpolacjg wieloosiowg dostepne na zapytanie klienta.

W zaleznosci od uzwojenia, silniki (nawet tego samego typu) moga wirowa¢ w réznym kierunku.
Kierunek liniowego ruchu tloczyska zalezy od kierunku obrotéw sruby kulowej sitownika.
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Sitowniki elektryczne
seria 1800

SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

Charakterystyka konstrukcyjna

Standard

Wersja ttoczyska
Przeniesienie napedu
Ttoczysko

Nakretki pokryw
Pokrywy

Profil sitownika

Charakterystyka pracy

Parametr

Temperatura pracy
Temperatura sktadowania
Zabezpieczenie elektryczne

Wilgotno$¢ wzgledna powietrza

Niekontrolowane uderzenie na koncu skoku -

Ttok magnetyczny

Charakterystyka techniczna

Opis jedn
Skok $ruby kulowej mm
Srednica $ruby kulowej mm
silnik w osi
Maksym. dopuszcz. sitownika
moment obrotowy  silnik rownolegle| '\
do osi sitownika
Moment tarcia Nm

Dopuszczalne obcigz.promieniowe N
Wsp. dynamicznego obc. osiowego N
N

Dopuszczalne obcigzenie osiowe

Efektywnos¢ -
Maksymalny skok mm
Minimalny skok mm

Dopuszcz. maks. predko$¢ obrot.

Dopuszcz. maks. predko$¢ liniowa ' m/s
Dopuszcz. maks. przyspieszenie | mm/s’
Powtarzalno$¢ mm
Maks. luz osiowy mm

Maks. luz obrotowy ttoczyska ()

obr./mifRatrz: charakterystyki w dziale technicznym)

ISO 15552 (tylko dla mocowan)
ttoczysko nieobrotowe

$ruba kulowa

stal nierdzewna

stal nierdzewna

aluminium anodyzowane

aluminium anodyzowane

jednostka | warto$é
°C 0/+60
°C -20/ +60
- P65
% 90% (kondensacja niedopuszczalna)
NIEDOPUSZCZALNE (zalecane dodanie do skoku min. 30mm)
- tak
Rozmiar 32 Rozmiar 40 Rozmiar 50 Rozmiar 63
5 10 12 5 10 16 5 10 20 5 10 25
12 16 20 25
18 380 41 58 70 61 | 78 131 220 12,2 226 | 343
15,0 20,0 20,0
0,1 0,2 0,3 0,5

(patrz: charakterystyki w dziale technicznym) | (patrz: charakterystyki w dziale technicznym)

4.700 4.700 5.450 15.200 9.600 9.600 17.650 18.300 12.350 23.500 27.150 13.600
1.950 1.650 1.900 6.550 3.900 2.150 | 8.750 7.350 6.200 13.750 12.750 7.750
0,9
800 1000 1200
30
(patrz: charakterystyki w dziale technicznym)

(patrz: charakterystyki w dziale technicznym) | (patrz: charakterystyki w dziale technicznym)

5 13 15 4 12 20 4 10 20 4 10 20
+0.015
<0,02 <0,04 <0,04 =<0,05 =0,04 =<0,04 =<0,05 <0,04

+0.25




seria 1800

Sitowniki elektryczne

Mozliwe konfiguracje zamoéwieniowe sitownikoéw elektrycznych:

SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

- podtaczenie silnika w osi sitownika

Sitownik bez silnika elektrycznego | Sitownik bez silnika elektrycznego
- rownolegte podtaczenie silnika

Mocowania i akcesoria dla sitownikéw

& O

% &

'y

Sitownik w komplecie
z silnikiem w osi sitownika

Sitownik w komplecie
z silnikiem réwnolegle do osi sitow.

Zestawy mocujace silniki elektr.
(w osi lub réwnolegle do sitownika)

Kody zamoéwieniowe sitownikow elektrycznych (w komplecie z napedem elektrycznym lub bez niego)

18A

]

E]
|

3
|

E]
|

z . . skok (mm oo
Sposéb montazu napedu Rozmiar Skok (mm)* $ruby k(ulovzej Silnik elektryczny
. . ) Rozmiar 32 : :
skok 5 tylko sitownik (bez napedu elektrycznego
A | montaz w osi sitownika Al 32 (maks. 800 mm) A 0000 y itownik (bez napedu ycznego)
montaz réwnolegle do osi Rozmiar 40 BEZSZCZOTKOWY SILNIK ELEKTRYCZNY
B ; ) B| 40 B | skok 10
(przekt. mechaniczna 1:1) (maks. 800 mm) - dostepne
- kod silnika: 1800B0400801 }
cl| so Rozmiar 50 c | skok12 B0O1 0.32 Nm - 100W dla rozmiaru
(maks. 1000 mm) (tylko @32) ’ 32 oraz 40
Rozmiar 63 skok 16 (7] I dostepne
& 63 (maks. 1200 mm) D (tylko ©40) B002 E kod S;Inzll;aNLS?ggg\(,ivomm dla rozmiaru
£ | skok20 = ’ 32, 40 oraz 50
(tylko @50) »n dostepne
| kod silnika: 1800B0801900 :
| Skok25 B003| 3 239 Nm - 750W dla rozmiaru
(tylko @63) o ’ 40, 50 oraz 63
Q - dostepne
<| kod silnika: 180080801901 .

* Definicja skoku: Bood| 2 3.18 Nm - 1000W dla rozmiaru
Aby unikna¢ uszkodzenia sitownika, nalezy zapobiec gwattownemu uderzeniu =4 50 oraz 63
na koncu skoku ttoka. Do wymaganego skoku nalezy doda¢ dodatkowo 30 mm. «

ymaganeg Y +| kod silnika: 1800B1001900 | doStePne
B005| o 4.78 Nm - 1500W dla rozmiaru
skok i skok 8 ’ 50 oraz 63
dodatkowy  Skok catkowity  dodatkowy -
Lo ostepne
(15 mm) skok roboczy (15 mm) B006 kod :2%&(%&8_02008010(\);/)1901 dla rozmiaru
’ 63

==

==
|

==
|

Na zapytanie napedy elektryczne SIEMENS dostepne

réwniez w wersji z hamulcem i enkoderem absolutnym.




Sitowniki elektryczne
seria 1800

PNELNMARX

Bezszczotkowe silniki elektryczne SIEMENS z enkoderem inkrementalnym, bez hamulca
(wersje silnikéw z enkoderem absolutnym i/lub z hamulcem dostepne na zapytanie)

Kod zaméwieniowy: | 1800B0400801 1800B0601401  1800B0801900 180080801901 1800B1001900 1800B1001901

Do silnika elektrycznego o kodzie
Czestotliwo$¢ sieci

1800B0400801 ' 1800B0601401

nominalny 0,32 Nm 1,27 Nm 2,39 Nm 3,18 Nm 4,78 Nm 6,37 Nm
L Moment obrotowy
= maksymalny 0,96 Nm 3,82 Nm 7,20 Nm 9,54 Nm 14,30 Nm 19,10 Nm

Rozmiary pasujacych sitownikéw 32 oraz 40 32, 40 oraz 50 | 40, 50 oraz 63 50 oraz 63 63
N
(@) Predko$¢ obrotowa (obr./min.) 5000 / 3000 (maksymalna / nominalna)
E Napiecie nominalne 200-240V 1AC/3AC 200-240V 3AC
— Moc znamionowa 100 W 400 W 750 W 1.000 W 1.500 W 2.000 W
X Moment bezwtadnosci (1 OAKng) 0,052 0,351 0,897 1,15 2,04 2,62
L sktadowania -20°C +65°C (-4°F +149°F)
—l Temperatura
L pracy 0°C +40°C (-32°F +104°F)
E Klasa temperaturowa B (130°C/266°F)
E Wilgotno$¢ wzgledna 90% do 30°C (86°F)
; (sktadowanie i praca) (bez kondensacji)
@) Zabezpieczenie elektryczne IP Silnik IP65 - zlacze elektryczne 1P20 IP65
ad Waga (g) 630 1.460 2.800 3.390 5.350 6.560
)]
STEROWNIK SERWO SIEMIENS
Kod zaméwieniowy: | 1800AZ0001 | 1800AZ0003 | 1800AZ0004 A 1800AZ0005 | 1800AZ0006 A 1800AZ0007

1800B0801900 ' 1800B0801901
50Hz / 60Hz *'°*

1800B1001900  1800B1001901

Komunikacja 2x port PROFINET - komunikacja z PLC (ztacze RJ45)
Moc maksymalna silnika 100W 400W 750W 1000W 1500W 2000W
Rozmiar ramki FSA FSB FSC FSD

Wysokos¢ 45mm 55mm 80mm 95mm
Wymiary Szeroko$¢ 170mm

Gtebokos¢ 170mm 195mm

. znamionowy 1,2A 2,6A 4,7A 6,3A 10,6A 11,6A

Prad wyjsciowy

maksymalny 3,6A 7,8A 14,1A 18,9A 31,8A 34,8A
Napiecie zasilania 200--240V 1AC/3AC (-15 %/+10 %) 200240V 3AC (-15 %/+10 %)

.., . . 1-fazowa (1AC) 0,5kVA 1,2kVA 2kVA - - -

Wydajnos¢ fini 3-fazowa (3AC) 0,5kVA 1,1kVA 1,9kVA 2,7kVA 4,2kVA 4,6kVA
Chiodzenie grawitacyjne wentylator
Waga (g) 1.100 1.200 2.000 2.500
Ztacze USB mini USB
Wejécia / wyjécia cyfrowe 4 wejscia NPN/PNP; 2 wyjécia NPN/PNP
Port kart SD karta mikro SD

Funkcje bezpieczenstwa

Wejécie Safe Torque oﬁ—>

Zasilanie sterownika

Zasilanie silnika

Rezystor ,hamujacy’

STO (safe torque off - bezpieczne wytgczenie momentu obr.) SIL2

2x port PROFINET
komunikacja z PLC (RJ45)

Sygnalizacja statusu

RDY = wskazuje gotowos¢
sewo / stan alarmu

COM = wskazuje komunikacje
z systemem PC

wys$wietlacz interfejsu

Ztacze mini USB dla komunikaciji z PC

Port kart mikro SD

Emulacja wyjécia enkodera
cyfrowe we/wy (DI/DO),
analogowe we/wy (Al/AO)

—
—
-

Ztacze enkodera




Sitowniki elektryczne

PNELNMARX

seria 1800

SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

oA
A1l
A2

oB
B1

@D
oD1
D2

EE

FILTR
kod zaméwienio 1800FT0001 (3-fazowy) 1800FT0002 (3-fazowy)
z wieniow
Y 1800FT0003 (1-fazowy) /

Do silnika elektrycznego o kodzie | 1800B0400801  1800B0601401  1800B0801900  1800B0801901  1800B1001900 | 1800B1001901

Kabel 3 m do silnika POMARANCZOWY (5,7, 10, 15 20 m kable na zapytanie)

kod zaméwieniowy 1800CM000103 1800CM000203
Do silnika elekirycznego o kodzie | 1800B0400801 | 1800B0601401 | 1800B0801900 | 1800B0801901 | 1800B1001900 | 1800B1001901
Stopien zabezp. elektrycznego P20 IP65

Kabel 3 m do enkodera ZIELONY (5, 7, 10, 15 i 20 m kable na zapytanie)

kod zaméwieniowy 1800CE000103 1800CE000203
Do silnika elektrycznego o kodzie | 1800B0400801  1800B0601401  1800B0801900  1800B0801901  1800B1001900 | 1800B1001901
Stopien zabezp. elektrycznego 1P20 IP65

Kody zestaw6w mocujacych do silnikéw SIEMENS

Rozmiar kod zaméwieniowy Kody zestaw6w mocujacych
sitownika silnika wersja W OSI Waga (g) = wersja ROWNOLEGLA | Waga (g)
32 1800B0400801 18KL0001 250 18KP0001 200
1800B0601401 18KL0002 290 18KP0002 240
1800B0400801 18KL0003 320 18KP0001 200
40 1800B0601401 18KL0004 360 18KP0002 240
1800B0801900 18KL0005 510 18KP0003 390
1800B0601401 18KL0006 517 18KP0004 485
50 1800B0801900 18KL0007 890 18KP0005 655
1800B0801901 18KL0007 890 18KP0005 655
1800B1001900 18KL0008 1390 18KP0006 1150
1800B0801900 18KL0009 1090 18KP0005 655
63 1800B0801901 18KL0009 1090 18KP0005 655
1800B1001900 18KL0O010 1590 18KP0006 1150
1800B1001901 18KL0010 1590 18KP0006 1150

W przypadku, gdy klient chce uzy¢ innego modelu silnika, na zapytanie
mozemy dopasowac do niego zestaw mocujacy.
W tym celu prosimy wypetni¢ i przesta¢ nam ponizszg tabele wymiarowg Panstwa modelu silnika.

OA

oB




Sitowniki elektryczne

PNELNMARX

seria 1800

SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

Wymiary sitownika (bez silnika elektrycznego)

Rozmiar
32
40
50
63

Rozmiar
32
40
50
63

TG

SIZE
50-63

A
30
35
40
45

TG
32,5
38
46,5
56,5

Rozmiar

32

40

50

63

waga za kazdy mm

s <
S
SW g J_ T T
T | % ¢
M) ——
:41 | a
SAER W S
Hm‘ === —
S
VA VB
12| G G
AM | WH L8 + skok VD
BG BG
L. k8
KW £
- t
] — st
H SIZE
32-40
VP M VG
ONNC) -
>
© © a
> .
3 |
o
© 9 > 2|« VT w
S | >
3 =
o
ovf\¢o o M| é b
U s i
@
> %) B
% e ol T
VE
TG 2] G — TG
G H VS E
AM | WH L8 + skok
KWk SW
KV
| .
o
V772
1) ——
Vzz27)
BG|
AM| B |BG C E F G H KK KV |KW | L2 | L3 L8 MM RT S
22 | 34 16 8 45 | 30 | 27 86,75 'M10x1,25| 17 6 12 4 (1305 20 | M6 | 14
24 40 16 10 | 50,5| 35 27 105 M12x1,25' 19 7 14 4 151,5| 25 | M6 | 16
32 50 18 | 12 | 62 | 40 | 33 118,75 | M16x1,5 @ 24 8 20 5 [175 | 30 | M8 | 19
32 60 18 15 | 72 | 45 33 126,75 | M16x1,5 | 24 8 20 5 [189 | 32 | M8 | 19
VA VB VC | VD VE VF VG VH VL VM VN VP VQ VR | VS | VT WH
8 7 12 20 4 60 44 / 35 8 M4 | 53 | 121 | 26,5 502 4 26
9 7 15 | 28 4 80 | 44 / 35 8 M4 | 66 |159,5/ 32 51,2 4 30
9 9 18 | 28 4 95 | 57 31 50 9 M6 | 74 1885| 38 672 9 37
9 9 1225/325| 4 |104 57 31 50 9 M6 | 86 209 | 43 | 67 9 37
waga wersji W OSI waga wersji ROWNOLEGLEJ
Skok ,0" mm waga za kazdy mm Skok ,,0" mm
skok $ruby <] g Rozmiar | skok Sruby g
5 744 5 1526
10 637 3,2 32 10 1419
12 734 12 1516
5 1036 5 2310
10 1056 47 40 10 2330
16 996 16 2270
5 1775 5 3870
10 1817 7 50 10 3912
20 1775 20 3870
5 2499 5 5132
10 2600 8,7 63 10 5233
25 2559 25 5192

SW
12
13
17
17

9

3,2

4,7

8,7

10



PNELNMARX

Sitowniki elektryczne

seria 1800

SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

Wymiary sitownika z silnikiem bezszczotkowym SIEMENS

Dla silnikoéw elektrycznych o mocy ponizej 1500 W

A c2
J
I:[ 0 §| '
c2 A1
b —
[—]
= i g
I
©
3 M I
VP
c3
O
—7 EIE] _@_ i
o
el [ || B (@}
] ] \
I
A C2 E
c1
(silnik)
Cc2 A1 c1
(silnik)
@  EO = F
= L 4
o= 01 ° I
x HHHE I
E
VP
Rozmiar Silnik elektryczny A Al Co C1
32 cod. 1800B0400801 (0,32 Nm - 100W) 58 | 35 625 42
cod. 1800B0601401 (1,27 Nm - 400W) 64 415 80 @ 63
cod. 1800B0400801 (0,32 Nm - 100W) 61 35 | 65 | 40
40 |cod. 1800B0601401 (1,27 Nm - 400W) 67 415 80 | 63
cod. 1800B0801900 (2,39 Nm - 750W) 73 | 475|100 83
cod. 1800B0601401 (1,27 Nm - 400W) 72 | 46 | 81 63
50 cod. 1800B0801900 (2,39 Nm - 750W) 86 | 52 | 100 & 83
cod. 1800B0801901 (3,18 Nm - 1000W) 86 | 52 | 100 83
cod. 1800B1001900 (4,78 Nm - 1500W) 96 | 62 | 171 | 103
cod. 1800B0801900 (2,39 Nm - 750W) 86 | 52 | 100 @ 83
63 cod. 1800B0801901 (3,18 Nm - 1000W) 86 | 52 | 100 @ 83
cod. 1800B1001900 (4,78 Nm - 1500W) 96 | 62 | 171 | 103
cod. 1800B1001901 (6.37 Nm - 2000W) 9% | 62 | 171 | 103

32

40

50

63

Cc2
106
123
106
123
139
123
139
159
192
139
159
192
216

Waga zestawu sitownik + silnik elektryczny (g)

0,32 Nm
100W
1800B0400801
1,27 Nm
400W
1800B0601401
0,32 Nm
100W
1800B0400801
1,27 Nm
400W
1800B0601401
2,39 Nm
750W
1800B0801900
1,27 Nm
400W
1800B0601401
2,39 Nm
750W
1800B0801900
3,18 Nm
1000W
1800B0801901
4,78 Nm
1500W
1800B1001900
2,39 Nm
750W
1800B0801900
3,18 Nm
1000W
1800B0801901
4,78 Nm
1500W
1800B1001900
6,37 Nm
2000W
1800B1001901

C3 | E

45 | 45
60 | 45
50 | 50,5
60 | 50,5
80 | 50,5
62 | 62
80 | 62 | 60
80 | 62 | 60
100 | 62 /
80 | 72 | 60
80 | 72 | 60
100 | 72 /
100 | 72 /

E1
40
50
40
50
60
50

Rozmiar ! Silnik elektryczny sSrIL(JobI;

5
10
12

5
10
12

5
10
16

5
10
16

5
10
16

5
10
20

5
10
20

5
10
20

5
10
20

5
10
25

5
10
25

5
10
25

5
10
25

VF
60
60
80
80
80
95
95
95
95
104
104
104
104

Waga - skok ,,0" (g)

wersja
W OSlI
1624
1517
1614
2494
2387
2484
1986
2006
1946
2856
2876
2816
4346
4366
4306
3752
3794
3752
5465
5507
5465
6055
6097
6055
8515
8557
8515
6389
6490
6449
6979
7080
7039
9439
9540
9499
10649
10750
10709

VP
53
53
66
66
66
74
74
74
74
86
86
86
86

vaQ
121
121
159,5
159,5
159,5
188,5
188,5
188,5
188,5
209
209
209
209

wersja
ROWNOL.

2356
2249
2346
3226
3119
3216
3140
3160
3100
4010
4030
3970
5500
5520
5460
5815
5857
5815
7325
7367
7325
7915
7957
7915
10370
10412
10370
8587
8688
8647
9177
9278
9237
11632
11733
11692
12842
12943
12902

VR
26,5
26,5

32

32

32

38

38

38

38

43

43

43

43

Waga
za kazdy
mm (g)

3,2

4,7

8,7




Sitowniki elektryczne

PNELNMARX

seria 1800

SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

Wymiary silnikia bezszczotkowego SIEMENS

Dla silnikoéw elektrycznych o mocy ponizej 1500 W

Ad

mg@
N

Ztgcze kabla enkodera

Ztgcze kabla zasilania

A3

Nt

Dla silnikéw elektrycznych o mocy = 1500 W

Wymiary

Moment nomin.
Moc
OA
Al
A2
A3
A4
A5
A6
B
B1

C
C1
c2
(4]0}
oD1
D2
E1
E2
E3
E4
Waga (9)

D1
]
@,
g s = |
(SIS r —— - ‘{’ - - Iz} o
D
A1 % a2
B1 R >
D2 8
A6 A2 C2 ci
E4 87.5
_ D1
[32]
w
N
w
=N | I : o
A
B1
D2
A6 A2 C2
Kody zaméwieniowe silnikéw elektrycznych
180080400801 | 1800B0601401 | 1800B0801900 | 180080801901 | 1800B1001900 | 180081001901
0,32 Nm 1,27 Nm 2,39 Nm 318Nm |  478Nm 6,37 Nm
100 W 400 W 750 W 1.000 W | 1.500 W 2.000 W
8 14 19 19 19 19
22 26 30 30 I 40 40
25 31 35 35 | 45 45
17,5 225 28 28 I 28 28
9 16 215 215 | 215 215
3 5 6 6 6 6
M3x8 Mdx15 M6x16 mexts | Mexie M6x16
30 50 70 70 | 95 95
25 3 3 3 | 3 3
40 60 80 80 100 100
42 63 83 83 I 103 103
106 123 139 159 | 192 216
@46 @70 @90 @90 | o5 @115
45 55 7 7 | 9 9
6 8 8 8 12 12
40 50 60 60 | / /
/ / / / | 65,5 65,5
/ / / / I 98 98
/ / / / | 1435 167,5
630 1460 2800 3390 ! 5350 6560
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PNELNMARX

Sitowniki elektryczne
seria 1800

SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

Dopuszczalne obcigzenie osiowe w funkcji skoku

Sitownik rozmiar 32 Sitownik rozmiar 40
2.000 7.000
1.900
1.800 6.500
1.700 6.000
~ 1600 5.500
Z 1500 =
o 1.400 ;’ 5.000
2 1300 2 4.500
% 1.200 2
8 100 @ 4.000
Q ) @
€ 1.000 s 3500
(]
3 900 & 3.000
g 800 &
a 700 g 2.500
° 600 O 2.000
288 1.500
skok $ruby 5 1.000 skok $ruby 5
288 - = = = skok $ruby 10 ’ - = = = skok $ruby 10
100 skok $ruby 12 500 skok $ruby 16
) o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
Yol o w0 o (Yol o Yol o wn o w0 o v o Yol o o3 o Yol o
™ <t < 'e) v © © ~ N~ [ee] [sp} < < 9] le) © © ~ ~ ©
Skok (mm) Skok (mm)
Sitownik rozmiar 50 Sitownik rozmiar 63
9.000 14.000
8.500
8.000 13.000
2 7.500 ~ 12.000
2 7.000 S 11.000
3 6500 2 10.000
®  6.000 B
o
o 5500 e 9.000
g 5.000 QE, 8.000
& 4500 N, 7.000
S 4.000 2 6.000
O 3500 S 000
3.000 : N I I AR AN N U —
2.500 4.000 .
2.000 Skok $ruby 5 Skok $ruby 5
' — ——— Skok sruby 10 3.000 - = — — Skok $ruby 10
1:509 Skok $ruby 20 2.000 e Skok $ruby 25
1.000 —— " ) o — . — Skok $ruby 10 - wersja réwnolegta
5000 — . —  Skok $ruby 20 - wersja réwnolegta 1.000 — .. — Skok $ruby 25 - wersja rownolegta
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o) o v o Ye) o 0 o Yo} o o v o Yo} o Yo} o 0 o
Skok (mm) Skok (mm)

Maksymalne dopuszczalne obcigzenia boczne (promieniowe) w zaleznosci od skoku sitownika:

Obcigzenie boczne - promieniowe (N)

500

450

400

350

300

250

200 s

150

100

50

o
o
0

(=3 o (=3

Yol o Yol

Yol © ©
Skok (mm)

~~~~~~~~~~~~~ Sitownik rozmiar 32
— — — — Sitownik rozmiar 40
. — Sitownik rozmiar 50

Sitownik rozmiar 63

SN AT L e e e a—a

700

o o o o o o o o o o
'e) o Y93 o Yol o o 0 o
~ 0 «© (e} (<) o o ~ ~ N

~ ~ ~ ~ ~
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Sitowniki elektryczne
seria 1800

PNELNMARX

SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

Maksymalne obroty silnika w zaleznosci od skoku sitownika:

6.000

"5goo SO R I I I I N M Sitownik rozmiar 32 (skok maksym. 800 mm)
5.500 — = — — Sitownik rozmiar 40 (skok maksym. 800 mm)
5.000 — . — Sitownik rozmiar 50 §Sk0k maksym. 1000 mm)

Sitownik rozmiar 63 (skok maksym. 1200 mm)

£

£

i

S

Ke]

e

g s ~._

= 280 T \ —~

B 2500 T e =

£ |

2

o 2000 ;

3 |

O 1500 I

1.000 l
500 |
o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o w0 o o3 o w0 o wn o v o Yo} o Yo} o wn o Yol
< < 'e) Ye) © © N~ N~ [ee] [ee] [} [} o o ~ ~ N N
Skok (mm)

Predkos¢ liniowa sitownikdw w zaleznosci od predkosci obrotowej silnika:
Wazne: prosze wzig¢ pod uwage maksymalng liczbe obrotow silnika podang w karcie danych napedu elektrycznego.

Sitownik rozmiar 32 Sitownik rozmiar 40
6.000 4.500
5.500 L
4.000
5.000
~ 4500 ~ 3500
£ £
E 4.000 £ 3.000
8 3.500 g
s > £ 2500
g 3.000 g
= 2500 £ 2000
»n ’ n
Z 200 2 1500
S 1500 8 ;
o TS skok éruby 5 O  1.000 i 738 174 R e s skok ruby 5
1.000 — — — — skok $ruby 10 ; — — — - skok $ruby 10
500 skok $ruby 12 500 skok $ruby 16
o o o o o o o o o o o o o -
883888883 8¢8¢SE%
Predkos¢ liniowa (mm/s) Predkos¢ liniowa (mm/s)
Sitownik rozmiar 50 Sitownik rozmiar 63
3.500 3.000
3.000 2.500
= 2500 s
é E 2.000
5 5
§ 2.000 S
© « 1.500
x X
‘E 1500 £
= D i
> 2 1000 it
-g 1.000 -g oy
° H KA 7 I R e skok $ruby 5 o iy skok $ruby 5
500 | f - - - skoksruby 10 5007 - — - skoksruby 10
skok $ruby 20 skok $ruby 25
2 i
o o o o o o o o o o o o (=} o o o o o o o o o o o o o
98%3883885‘%@ S 8 8 8 8 R 88 8 2 &
Predkos¢ liniowa (mm/s) Predkos¢ liniowa (mm/s)




Sitowniki elektryczne
seria 1800

PNELNMARX

SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

Charakterystyki momentu obrotowego silnika bezszczotkowego SIEMENS.

Napiecie zasilania: 230 VAC

Warto$ci momentéw obrotowych ponizej linii warto$ci nominalnej mozna stosowac przy pracy ciagtej.

Warto$ci momentéw obrotowych pomiedzy linig warto$ci maksymalnych a linig warto$ci nominalnych
sg warto$ciami dla pracy chwilowej, z tymi warto$ciami nie mozna pracowac w trybie pracy ciagtej.

Kod napedu: 1800/B0400801
1,00

0,95
0,90
0,85
0,80
0,75
0,70
0,65
0,60
0,55
0,50
0,45
0,40
0,35

0,25
0,20
0,15
0,10
0,05
0,00

Moment obrotowy (Nm)

500
1000
1500
2000
2500

obr./min.

0,30 f=F=F/==a=a=q=g= s r=r=r

3000

3500

- - - - warto$¢ nominalna mom.obr.
warto$¢ maksym. mom. obr.

4000

4500

5000

Kod napedu: 1800/B0601401

4,00
3,75
3,50
3,25
3,00
2,75
2,50
2,25
2,00
1,75
1,50
1,25
1,00
0,75
0,50
0,25
0,00

Moment obrotowy (Nm)

3500

- - - - warto$¢ nominalna mom.obr.
warto$¢ maksym. mom.obr.
o o o o o o o
o o o o o o
'9) o 0 o Ye) o
— — N N [Se}
obr./min.

4000

4500

5000

Kod napedu: 1800/B0801900

4000

7,5
7,0
6,5
6,0
E 5,5
Z 50 - - - - warto$¢ nominalna mom.obr.
? 45 warto$¢ maksym. mom.obr.
(]
§ 4,0
o 35
o
*qé; L A A I L
g 2,5 S
= 2,0
1,5
1,0
0,0
o o o o o o o o
o o o o o o o
['o) o ') o [Te) o [Y9)
- - & 4 & o
obr./min.

4500

5000

Kod napedu: 1800/B0801901

10,0
9,5
9,0
8,5
8,0
7,5
7,0
6,5
6,0

Moment obrotowy (Nm)

- --- warto$¢ nominalna mom.obr.
—— warto$¢ maksym. mom.obr.

500

1000

1500

2000
3 2500

obr./mi

3000

3500

4000

4500

5000

Kod napedu: 1800/B1001900

15
14
13
12
E 1
Z 10 - - - - warto$¢ nominalna mom.obr.
> 9 warto$¢ maksym. mom.obr.
3
o 8
=
_g 7
o 6
= - S S T T S S S
[ Seeo
E 4 LTI
2 3
2
1
0
o o o o o o o o
o o o o o o o
'e) o o) o w0 o [
- - & 4 o ®
obr./min.

o
o
o
<

4500

5000

Kod napedu: 1800/B1001901

20
19
18
17
16
15
14
13
12
11
10

Moment obrotowy (Nm)

O=_2NWhIOON®O

3500

- - - - warto$¢ nominalna mom.obr.
warto$¢ maksym. mom.obr.
....................... L
o o o o o o o
o o o o o o
[9) o 9] o [Te) o
— ~ N N 3]
obr./min.

o
o
o
<

4500

5000
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PNELNMARX

Sitowniki elektryczne

seria 1800

SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

Sita sitownika w zaleznos$ci od momentu obrotowego napedu elektrycznego:

Sitownik rozmiar 32

Sitownik rozmiar 40

Sita sitownika (N)

4,0 7,0 7
I
58 6,75 ,
6,50 /)
3,6 6,25
34 6,00
) 5,75
3, 5,50
3,0 5,25
28 5,00
4,75
E 26 E 450
= 24 £ 425
g ) £ 400
£ 2 £ 375
> »
;. 2,0 ;. 3,50
3 18 3 3,25
- 3 -
-g -g 3,00
e 16 o 275
= T 2,50
o 14 o =
£ € 225
o 1,2 o
S = 200
1,0 1,75
0.8 1,50
1,25
0,6 1,00
0,4 4 skok $ruby 5 mm 075 [, &~ skok $ruby 5 mm
02 / skok §ruby10 mm 0,50 — — — — Skok $ruby 10 mm
, = skok $ruby 12 mm 0,25 — Skok $ruby 16 mm
0,0 0,00
o o o o o o o o o (=3 (=3 (=3 o o o o o o o o o o o o o o
R § 8 8 8 & § 8 8 8 & B 8 838838 88 8 88 8 8 8
- < < < < o « -~ - ad & ®m o F F 1B 1w © © N
Sita sitownika (N) Sita sitownika (N)
Sitownik rozmiar 50 Sitownik rozmiar 63
22,0 34
N - * Uwaga: dla silnika
21,0 Uwaga: dla S|In’|ka 32 mocowanego réwnolegle
200  Mmocowanedo rownolegle o skoku ér. 10 lub 25 mm
o Sk0|§Lf Sruby 20 mm 30 warto$¢ maksym. momentu
19,0 warto$¢ maksym. momentu obrotowego wynosi 20 Nm
obrotowego wynosi 15 Nm 28
18,0
17,0 26
16,0
24
,g 15,0 ,g
Z 140 z z
£ 130 -4 £ 20
= 120 e =
) ’ »n 18
> 4 <
s 11,0 s
2 100 g
o ' o
S 9o 8 14
) ’ o
- o
é 8,0 é 12
° 7,0 o
= 60 =210
5,0 8
4,0 6
3,0
20 skok §ruby 5mm 4 Pid ............. skok éruby 5 mm
, skok $ruby 10 mm e — — — - skok $ruby 10 mm*
1,0 skok $ruby 20 mm* 2 ,’ ————  skok éruby 25 mm*
0.0 o kT
O O O O O O O O O O O O O O O o O o
REEEREEE8E8888888¢8¢ 28888888888¢8:¢8s
T T NN MO Y00 OO N~NN®O©o® - ad o & 1B © N © o O = o o <

Sita sitownika (N)
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Sitowniki elektryczne
seria 1800

PNELNMARX

SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

Szacowana zywotnos$¢

Sitownik rozmiar 32
2.500

2.250 Skok sruby 5
2.000 - - - - Skok ruby 10
: - Skok $ruby 12

1.750 '|
1.500 “"-_..
1.250
1.000
750
500
250

0
o

Dynamiczne obcigznie osiowe (N)

1.000
2.000
3.000
4.000
5.000
6.000
7.000
8.000
9.000
0.000
11.000
12.000
13.000
14.000
15.000
16.000
17.000
18.000
19.000
20.000

przebieg (Rm)

Sitownik rozmiar 40

Skok $ruby 5
— — — — Skok $ruby 10
............. Skok $ruby 16

Dynamiczne obciagznie osiowe (N)

0

o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o

o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o

-~ N [sp} < [Te) © ~ [ee] [} o ~— N [sp} < [Te) [(e} N~ [ee) (2} o

— -~ -~ ~ - -~ -~ -~ ~ ~ N

przebieg (Km)
Sitownik rozmiar 50

8.000

— Skok $ruby 5
— — — — Skok $ruby 10
............. Skok $ruby 16

Dynamiczne obcigznie osiowe (N)

0
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
TN ey v e M 0 9 2 - & ¢ ¥ 2 ¢ = 2 2 8
przebieg (Km)
Sitownik rozmiar 63
11.000
z
< 10.000 Skok $ruby 5i 25
g 9.000
_% 8.000 - = = = Skok $ruby 10
O  7.000
2
c 6.000
N
© 5.000
7}
2 4.000
)
o 3000 S~ T T~==c_o-_-__
S 200 T T e e e e .
s - e 7™
£ 1.000
g 0
> o
a

1.000
2.000
3.000
4.000
5.000
6.000
7.000
8.000
9.000
10.000
11.000
12.000
13.000
14.000
15.000
16.000
17.000
18.000
19.000
20.000

przebieg (Km)
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SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

Mocowania sitownika elektrycznego

Przytacza mocujace sitowniki elektryczne - otwory montazowe oraz wymiary ttoczyska
- wykonane wg specyfikaciji normy ISO 15552. Dlatego sitowniki te mozna zamocowac¢ za pomoca:

- otwory gwintowane (nr 1inr 4)
- gwint na ttoczysku (nr 3)
- gwinty na profilu (nr 2i nr 5)

® @

Na kolejnych stronach pokazane wszystkie dostepne mocowania dla sitownikow elektrycznych
z napedem elektrycznym mocowanym w osi lub réwnolegle do sitownika.

18



Sitowniki elektryczne
oy SETIA1800

SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

Mocowania sitownika elektrycznego

o/ N o o s =3

l\)l’\)l\)l\)[\)’\)'\)_n_n_x_n_x_n_n_n_n_&co
OO R WOWN =00V o~NOOA~AONOD-=O

Opis

Nakretka ttoczyska

Gtowica kulowa ttoczyska

Gtowica widetkowa (z segerem)

Gtowica widetkowa (z klipsem)

Gfowica samoosiujaca

Mocowanie czujnika

Wsporniki $rodkowe

Flansze mocujace (MF1-MF2)

Stopy krétkie (MS1)

Stopy dtugie

Widetki przednie (poza standardem ISO 15552)
Obejma wahliwa

Wsporniki obejmy wahliwej

Ucho proste (MP4)

Widetki tylne (MP2)

Ucho proste z przegubem kulowym (MP6)
Widetki tylne, waskie (AB6)

Ucho sko$ne kompletne(nr 17+ 9)
Mocowanie katowe z przegubem kulowym
Ucho proste kompletne z przegubem kulowym (nr 16+17)
Ucho sko$ne, kompletne (AB7) (nr 15+22)
Mocowanie katowe

Ucho sko$ne kompletne - dtugie (nr 24+15)
Mocowanie katowe - dtugie

Ucho proste kompletne

Ucho proste kompletne (nr 14+15)

wer. aluminium = wer. stalowa
/ 1320.9.18F
/ 1320.9.32F
/ 1320.9.13F
/ 1320.9.13/1F
/ 1320.9.33F
1320._S /
1800.9.02F
1390.9.03FP 1380.9.03F
/ 1320.9.05/1F
1320.9.05F /
1380.9.08F 1320.9.19F
1320.9.12BF 1320.9.12F
1320.9.12/1F /
1380.9.09/1F 1320.9.21F
1380.9.09F 1320.9.20F
1380.9.15F 1320.9.25F
1380.9.30F 1320.9.29F
/ 1320.9.27F
/ 1320.9.28F
1380.9.36F 1320.9.26F
1380.9.35F 1320.9.23F
1320.0.11/2F 1320.9.24F
1380.9.11F /
1320.9.11/1F /
1380.9.10F /
1320.9.22F 1320.9.22F
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Sitowniki elektryczne
oy SETIA 1800

SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

Przednia/tylna flansza (MF1 - MF2)

kod zamé&wieniowy

Wersja stalowa: 1380.9.03F
Wersja aluminiowa: ~ 1390.0.03FP

Flansza ta pozwala na zamocowanie

sitownika prostopadle do powierzchni. H

7
Alss &

@ N
N2
[vq ('2 w
f O OG
MF TG
TF
UF
Lw| ZF + skok
Rozmiar E FB MF R r TG UF ZF w L2 S5 i stgraSjS)
| wersja
(H13)  (JUS14)  (US14) (IS 14) stalowa  aluminiowa
32 45 7 10 32 64 32,5 80 171.7 16 5 6,6 190 60
40 52 9 10 36 72 38 90 242.7 20 5 6,6 250 69
50 65 9 12 45 90 46,5 110 291.2 25 6,5 9 480 130
63 75 9 12 50 100 56,5 120 305 25 6,5 9 620 170
Stopa dluga
kod zaméwieniowy E
H TG
1320.9.05F n
(1 sztuka) o . o
Aluminium R @, o
|
2 oo
AU ‘L AB
c TR
XA + skok
I zﬁ% il
z H 1h
E——
/ ‘ SA + skok ‘
DLA WERSJI Z SILNIKéEM W OSI SILOWNIKA
MOZNA ZASTOSOWAC WSPORNIKI O KODZIE .
ZAMOWIENIOWYM: 1800.0.02F Rozmiar 32 40 50 63
AB (H 14) 7 9 9 9
AH (JS 15) 32 36 45 50
i AU (+0,2) 24 28 32 32
u (¢} 35 35 45 45
E 45 52 65 75
H 8 8 10 10
] ] o SA 2287 258.7 @ 3062 320
Elementy powyzsze uzywane do zamocowania sitownika rownolegle G 325 38 465 56.5
do ptaszczyzny. Wykonanie: odlew aluminium malowany na czarno. TR (JS 14) 30 36 45 50
XA 230.7 @ 260.7 311.2 325
Waga (g) 45 65 140 175
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SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

Stopa krétka (MS1)

kod zamé&wieniowy

32
7
32
24
11
45
4

228.7

32,5
32

230.7

65

40
9
36
28
8
52
4

258.7

38
36

260.7

80

50
9
45
32
15
65
5

306.2

46,5
45

311.2

170

63

50
32
13
75

320
56,5

50

325
190

AT TG
1320.9.05/1F |
(1 sztuka) |
=
Stalowa < ‘
i ) 1 i ; i I—
| AB TR
Aol AU E
XA + skok
|
< ‘ z Ih
- b —m
SA + skok
DLA WERSJI Z SILNIKIEM W OS| SILOWNIKA
MOZNA ZASTOSOWAC WSPORNIKI O KODZIE
ZAMOWIENIOWYM: 1800.8.02F Rozmiar
AB (H 14)
| AH (JS 15)
AU (= 0.2)
1 AO (= 0.2)
E
AT
SA
TG
Elementy powyzsze uzywane do zamocowania sitownika rownolegle TR (JS 14)
do ptaszczyzny. Wykonanie: odlew aluminium malowany na czarno. XA
Waga (g)
Widetki przednie (poza standardem ISO-VDMA)
kod zamdéwieniowy
L2
1380.9.08F I
(wersja aluminiowa)
1320.9.19F ]
(wersja stalowa) =
. Lo _
%
N f
H t
; %
FL_|
Rozmiar
CD (H9)
Aluminium
E Stal
FL (x0,2)
Aluminium
H Stal
L Aluminium
Element ten umozliwia montaz sitownika zarbwno prostopadle stal
jak i rownolegle do ptaszczyzny montazu, pozwalajac na samoosiowanie MR
sitownika pod obcigzeniem. Widetki przednie wykonane ze stopu aluminium TG
lub stali (patrz: kod zaméwieniowy), malowane proszkowo na czarno. UB (h14)
L2(+0,5)
S5 (H13)
Waga | Aluminium
(9) Stal

32
10
45
45
22

10
13
12
10
32,5
45
55
6,6
50
150

40
12
52
55
25

10
16
15
12

52

55
6,6
75
235

50
12
65
65
27
11
10
16
17
12
46,5
60
6,5
9
125
340

63
16
75
75
32
11
12
21
20
16

56,5

70
6,5
9

190
550
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SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

Widetki tylne (MP2)

kod zaméwieniowy

(wersja aluminiowa)

1380.9.09F

1320.0.20F
(wersja stalowa)

o E
TG
co_ 8‘
S ===
I R N
L @ !
Lln cB
- uB
XD + skok

Widetki tylne z trzpieniem - umozliwiajg montaz sitownika zaréwno
prostopadle jak i rbwnolegle do ptaszczyzny montazu, pozwalajac

na oscylacje i samoosiowanie ttoczyska sitownika pod obcigzeniem.

Widetki przednie wykonane ze stopu aluminium lub stali
(patrz: kod zamoéwieniowy), malowane proszkowo na czarno.

Ucho proste (MP4)

kod zaméwieniowy

1380.9.09/1F
(wersja aluminiowa)

1320.0.21F
(wersja stalowa)

XD + skok

Ucho proste z trzpieniem - umozliwiajg montaz sitownika zaréwno
prostopadle jak i rbwnolegle do ptaszczyzny montazu, pozwalajac
na oscylacje i samoosiowanie ttoczyska sitownika pod obcigzeniem.
Widetki przednie wykonane ze stopu aluminium lub stali

(patrz: kod zamoéwieniowy), malowane proszkowo na czarno.

Rozmiar
CB (H 14)
CD
E Aluminium
Stal
H Aluminium
Stal
L Aluminium
Stal
MR
TG
UB (h14)
XD
L2(=0,5)
S5
Waga  Aluminium
(9) Stal
Rozmiar
CD
E Aluminium
Stal
EW
H Aluminium
Stal
L Aluminium
Stal
MR
TG
UB ()
XD
L2 (+0.5)
S5
Waga Aluminium
(9) Stal

32
26
10
45
45
9
10
13
12
10
32,5
45
228.7
55
6,6
80
180

32
10
45
45

26(33%)

9
10
13
12
10

32,5
46
228.7
55
6,6
90
210

40
28
12
52
55
9
10
16
15
12
38
52
257.7
55
6,6
130
290

40
12
52
55
28(33%)
9
10
16
15
12
38
53
257.7
55
6,6
130
330

50
32
12
65
65
11
10
16
17
12
46,5
60
306.2
6,5
9
185
400

50
12
65
65

32(53)
11
10
16
17
12

46,5
61
306.2
6,5
9
190
430

63
40
16
75
75
11
12
21
20
16
56,5
70
325
6,5

310
670

63
16
75
75

40(33)
11
12
21
20
16

56,5
71
325
6,5

340
810
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Ucho skos$ne, kompletne - diugie (poza standardem ISO-VDMA)

kod zamdéwieniowy

1380.9.11F
L Wspornik dtugi, katowy mozna zamawia¢
pd osobno - kod zam.:1320.0.11/1F
N (aluminium)
@)
E ‘ TG FL D
— ‘
X © | ©
L o ot NN
3 o 2 Ehid ) Q9
(11 ) ®, o
— = -
v N Il =
= M o
= s R
g : :
n

o 4
XD + skok

Uzywany do mocowania sitownika réwnolegle do ptaszczyzny do ktérej przymocowany
jest wspornik katowy. Pozwala na samoosiowanie ttoczyska podczas pracy i oscylacje
dokata 90° wzgledem ptaszczyzny.

Ucho skos$ne, kompletne - krotkie
kod zamdwieniowy

1380.9.35F
Wspornik krotki, katowy mozna zamawia¢
osobno - kod zam.:1320.0.11/2F

(aluminium)
1320.0.23F

Wspornik krétki, katowy mozna zamawiaé
osobno - kod zam.:1320.0.24F

(stal)
E
TG _FL_ D
©__ © a
® i RO
Wl e *Hﬁ N
<illes o
o |I[Q | 3
T A
L ™ 1ol
s LR
P
| XD + skok

Uzywany do mocowania sitownika réwnolegle do ptaszczyzny do ktérej przymocowany
jest wspornik katowy. Pozwala na samoosiowanie ttoczyska podczas pracy i oscylacje
dokata 90° wzgledem ptaszczyzny.

Rozmiar

C (£0,2)

D (+0,5)

E

H

FL

M (JS 14)
TG

O (H13)

P

R (JS 14)
S

XD

Waga (g)

32
32
18
45
8
22
25
32,5
7
37
20
41
228.7
130

40
45
25
52
10
25
32
38
9
54
32
52

257.7

260

50
45
25
65
10
27
32
46,5
9
54
32
52

306.2

330

Rozmiar 32 40 50
E Aluminium 45 52 65
Stal 45 55 65

TG 32,5 38 46,5
FL 22 25 27
D (JS14) 21 24 33
CD 10 12 12
C (JS15) 32 36 45
Aluminium 8 10 12
Stal 8 10 12

Aluminium 6,4 8,4 10,4

L3 Stal 65 85 105
R (JS14) 18 22 30
P 31 35 45

O (H13) 6,6 6,6 9

S 51 54 65
M (JS14) 38 41 50

XD 228.7 257.7 306.2
Waga Aluminium 120 180 225
(9) Stal 340 500 640

63
63
32
75
12
32
40
56,5
11
75
50
63
325
600

63
75
75
56,5
32
37
16
50
14
12
12,4
10,5
35
50

67
52
325
435
1250
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SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

Ucho proste kompletne (poza standardem ISO-VDMA)

kod zaméwieniowy

1380.0.10F E

(aluminium)

0
il
cD
&
D
)
)
)

TG

[ran

©]
=
D
[
\\S

H1 H M

UB

XD + skok

Mocowanie sktada sie z kotnierza 09 i stopy mocujgcej.
Uzywa sie go do mocowania sitownika prostopadle do ptaszczyzny
do ktoérej zamocowano stope mocujgcg. Mocowanie tego typu
pozwala na samoosiowanie tloczyska sitownika podczas pracy
orazjegooscylacje azdokata = 60°.

Kotnierz tylny waski

Kod zaméwieniowy

Aluminium: 1380.0.30F
Stal: 1320.9.29F

CN TG
o)
— 3 ‘
1) ’,T:t } ‘ @?‘7
o A C ©
o irss=E 1EP
1N
|L1] T
[LL2 |B1]
LH B2

XD + skok

Uzywany z kotnierzem 15F lub 25F pozwala na oscylowanie
toczyska sitownika. Wykonany ze stopu aluminium lub stali
(patrz: kod zaméwieniowy) i malowany na czarno.

Rozmiar
B1 (H 14)
B2 (d 12)
B3 (%)
CN

E

H

L1
L2 (+0,5)
S5

TG
XD
Waga
(@

Rozmiar
C (+0.2)
CD

D

E

E1

H

H1

M (£0.2)
N (+0.2)

TG
uB
XD
Waga (g)

32
18
10
22
45
25
10
8
28
7
40

32.5

45

40
26
12
25
52
32
10
10
16
38
9
52
38
52

50
26
12
27
65
32
12
10
16
38
9
52
46.5
60

63
34
16
32
75
46
12
12
25
54
11
75
56.5
70

228.7 257.7 306.2 325

110

190

240

Aluminium
Stal
Aluminium
Stal
Aluminium
Stal

Aluminium
Stal

32
14
34
3,3
10
45
45
9
10
13
12
11,5
55
6,6
3
32,5
228,7
70
160

40
16
40
4,3
12
52
55
9
10
16
15
12
55
6,6
4
38

257,7

115
270

50
21
45
43
16
65
65
11
10
16
17
14
6,5
9
4
46,5
306.2
200
370

490

63
21
51
4,3
16
75
75
11
12
21
20
14
6,5

56,5
325
290
670
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Kotnierz tylny z przegubem (z gtowicg zgodnie z norma DIN 648K)

Kod zaméwieniowy

Aluminium: 1380.9.15F
Stal: 1320.0.25F

EN

EU. CN

ER
%
JT ‘ |
('
i S S AL I s s =
S5 ‘ TG 3
TG \ E
E
Rozmiar 32 40 50 63
CN(H7) 10 12 16 16
E Aluminium 45 52 65 75
Stal 45 55 65 75
EN (-0.1) 14 16 21 21
ER Aluminium 16 19 21 24
Stal 15 18 20 23
EU 10.5 12 15 15
XD + skok FL (JS 15) 22 25 27 32
H Aluminium 9 9 11 1
] ) Stal 10 10 10 12
Uzywany z ko’:merzgm SQF lub 29F pozwgla L2 (x0.5) 55 55 6.5 6.5
na oscylowanie sitownika we wszystkich S5 6.6 6.6 9 9
kierunkach. Wykonany ze stopu aluminium lub stali : '

(patrz: kod zamoéwieniowy) i malowany na czarno. 1G 82.5 38 46.5 56.5
XD 228.7 257.7 306.2 325
Waga Aluminium | 60 100 180 245
@ Stal 210 | 310 400 710

Wspornik kompletny (z gtowicg zgodng z normg DIN 648K)
Kod zamoéwieniowy

Aluminium: 1380.9.36F
Ucho proste z przegubem moze by¢
zamowione oddzielnie - kod 1380.0.15F

Stal: 1320.9.26F (032-0125)
Ucho proste z przegubem moze by¢
zamowione oddzielnie - kod 1320.0.25F

L2

S5
TG
E

Rozmiar 32 40 50 63

CN 10 12 16 16

Aluminium 45 52 65 75

E Stal 45 55 65 75

FL (JS 15) 22 25 27 32

_ L2 (+0.5) 5.5 5.5 6.5 6.5

1 S5 6.6 6.6 9 9
- TG 32.5 38 46.5 56,5
XD + skok XD . 228.7 257.7 3062 325
Waga Aluminium 130 215 380 535
(9) Stal 380 580 770 1380
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SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

Wspornik kompletny standard
Kod zaméwieniowy

Aluminium: 1380.9.22F
Mocowanie ztozone z widetek - kod 1380.0.09F
+ ucha meskiego - kod 1380.0.09/1F
(mozna zamawia¢ oddzielnie)

Stal: 1320.0.22F
Mocowanie ztozone z widetek - kod 1320.0.20F

+ ucha meskiego - kod 1320.0.21F
(mozna zamawia¢ oddzielnie)

L2

XD + skok

Rozmiar
CD

E

FL

L2 (+0.5)
S5

TG

XD

Waga (g)

Wspornik kompletny katowy (z gtowicg kulowg, zgodne ze standardem DIN 648K)

Kod zamoéwieniowy

Stal: 1320.9.27F
Mocowanie sktada sie z waskiego kotnierza tylnego
kod 1320.0.29F
+ prosty kotnierz katowy kod 1320.0.28F
(mozna zamawia¢ oddzielnie)

TG _FL__G1
Z|
Ol
I
(6]
L
S5 |1
K1 - 3z
e
K2 G3
XD + skok

32
10
45
22
5,5
6,6
32,5
228.7
360

40
12
55
25
55
6,6
38
257.7
580

50
12
65
27
6,5

46,5
306.2
780

Rozmiar
CH (JS 15)
CN

E

FL (JS 15)
G1 (JS 15)
G2 (JS 14)
G3

H6

K1 (JS 14)
K2

L3 (:3°)

S5

TG

XD

Waga (g)

32
32
10
45
22
21
18
31
10
38
51
8,5
6,6
32,5
228.7
330

40
36
12
55
25
24
22
35
10
41
54
8,5
6,6
38
257.7
480

50
45
16
65
27
33
30
45
12
50
65
10,5
9
46,5
306.2
830

63
16
75
32
6,5

56,5
325
1370

63
50
16
75
32
37
35
50
12
52
67
10,5

56,5
325
1220
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SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

Obejma wahliwa - wersja stalowa

Kod zamdéwieniowy

A
1320.0.12F - AN
(Stal) AN \ o
o Bl
| SRS
_TK | |TL ™ L

XV (min)

oS0 Tt w(E= Sk

XV (min)

XV (maks.) + skok

XV (maks.) + skok

XV1 (min) + skok

XV1 (min) + skok

XV1 (maks.) + skok

XV1 (maks.) + skok

. XV XV1
Rozmiar 5 .
min. maks. + skok min. + skok maks. + skok

32 62 51,75 87,75 120,5

40 67,5 57 96 144

50 80,5 73,75 112,75 168,5

63 83,5 76,75 121,75 179,5

Minimalny skok sitownia: 30 mm (dodatkowo do wymaganego skoku) .

Rozmiar 32 40 50 63
Obejma mocowana na profilu sitownika. Stanowi 0$ obrotu w miejscu pomiedzy pokrywami | a 49 62 73 87
a sitownikiem. Pozycja obejmy ustalana jest z tulejg za pomocg osmiu, ostro zakonczonych, g 18 29 29 27
Srub ustalajgcych. W przypadku pracy sitownika przy duzym obcigzeniu, zaleca sie D (e9) 12 16 16 20
zamocowanie obejmy po wtasciwym dopasowaniu pozycji pracy. TL (h14) 12 16 16 20
Uwaga: montaz obejmy wahliwej na styku z pokrywg nie pozwala na prawidtowe uzycie TM (h14) 50 63 s 90
czujnikow bezstykowej sygnalizacji potozenia ttoka. uw 59 62 73 87
Waga (g) 180 270 330 650

Obejma wahliwa - wersja aluminiowa z tulejami stalowymi

1320.9.12BF N
O ¢ :
(aluminium /| © >
+ tuleje stalowe) I~
TK TL ™ TL,
— | ._.,ﬁ'_ — .
— 2| = == — i
e Eo— ToRo_0=h  edSe= Sotoo ||
L] | b - - N I 0 -
XV (min) | XV (min)
XV (maks.) + skok XV (maks.) + skok

XV1 (min) + skok

XV1 (min) + skok

XV1 (maks.) + skok

XV1 (maks.) + skok

) XV XV1
Rozmiar 5 .
min. maks. + skok min. + skok maks. + skok
32 62 51,75 87,75 120,5
40 67,5 57 96 144
50 80,5 73,75 112,75 168,5
63 83,5 76,75 121,75 179,5

Minimalny skok sitownia: 30 mm (dodatkowo do wymaganego skoku)

Obejma aluminiowa z tulejami stalowymi - mocowana na profilu sitownika. | Rozmiar 32 40 50 63
Stanowi 0$ obrotu w miejscu pomigdzy pokrywami a sitownikiem. p o12 716 716 @20
Pozycja obejmy ustalana jest z tulejg za pomocg o$miu, ostro zakonczonych, $rub
f . . . . . TL 12 16 16 20
ustalajgcych. W przypadku pracy sitownika przy duzym obcigzeniu, zaleca sie ™ 50 63 75 90
zamocowanie obejmy po wtasciwym dopasowaniu pozycji pracy.
TK 18 21 21 27
Uwaga: montaz obejmy wahliwej na styku z pokrywa nie pozwala na prawidtowe uzycie YW 54 60 72 87
czujnikdéw bezstykowej sygnalizacji potozenia ttoka. Waga (g) 70 110 140 280
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Wspornik obejmy wahliwej

Kod zamoéwieniowy D3 B2
1320.0.12/1F D2 -C -
. M L
(1 sztuka) 1o Ng Ut ]
il \ mE L
L T NN
T — ! iy
D1
A
B1

——T

B3

Rozmiar
A (£0.2)
B1

B2

B3

C

D1 (F7)
D2

D3
Dwa wsporniki katowe pozwalajg na zamocowanie H1

obejmy wahliwej z sitownikiem elektrycznym H2 (+0.1)
do ptaszczyzny montazowe;. H3

Waga () (1 sztuka)
Wsporniki posrednie sitownika

Kod zamoéwieniowy

1800.9.02F

(zestaw = 2 sztuki)

Ofe 1P
.y o
e ST

G

[

—
\\\\!

llo$¢ zestawow wspornikow w zaleznosci od skoku

Rozmiar Skok
32 <100 >100 Rozmiar
40 <80 >80 A
50 <70 >70 B
63 <55 >55 B1
llo$¢ zestawow 1 2 c
ac1

Uwaga: mocowanie to niedostepne dla nastepujacych sitownikow: D
Rozmiar 40, z silnikiem elektrycznym w osi o kodzie: 1800B0801900 E
Rozmiar 50, z silnikiem elektrycznym w osi o kodzie: 1800B1001900 F
Maksymalna sita osiowa dziatajgca na sitownik z pojedynczym kompletem G
mocowan (przy $rubach ustalajgcych dokreconych z momentem 20 Nm): H
@32 = 1950N - @40 = 6550N - @50 = 7400N - @63 = 7400N

32
32
46
18
71
10.5
12
6.6
11
30
15

100

40
36
55
21
87
12
16

15
36
18

150

32
32
25

8.5
13.5
60
82,5
77
60
60
313

50
36
55
21
99
12
16

15
36
18

150

40
36
26

8.5
13.5
68
88
77
60
68
331

63
42
65
23
116
13
20
11
18
40
20
11
235

50
45
31,5

14
81,5
102

77

60
81,5
391

80
42
65
23
136
13
20
11
18
40
20
11
235

63
50
31,5

14
91,5
111,5
77
60
91,5
391

28



Sitowniki elektryczne
i seria1800

SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

Widetki ttoczyska i nakretki na ttoczysko

Kod zaméwieniowy

1320.9.13F

-—t-—1—-|mm
m

Aﬁ_
1o

(widetki z segerem) i ‘ [ o

KK
E
E F
1320.0.13/1F pEEEI
w <
‘ o
(widetki z klipsem) i p== ‘ o
KK
™ P
“ ,
1320.9.18F
- 4
(nakretka tloczyska) H \
\— X7
T ‘ s
Rozmiar 32 40 50 63
A 52 62 83 83
. . B 20 24 32 32
Gtowica w:delkoyva. . o c 20 48 64 64
Po przykrgceniu do ttoczyska element zapewnia wtasciwe E 20 o4 32 32
funkcjonowanie nawet w przypadku dziatania znaczacych
sitbocznych na punkt ztgczenia. Wykonana ze stali cynkowane;. F(B12) 10 12 16 16
Nakretka: G 10 12 16 16
Uzywana do blokowania pozycji glowicy widetkowe;. S 17 19 24 24
T 6 7 8 8
KK M10X1.25M12X1.25 M16X1.5 M16X1.5
Waga  forks 100 140 340 340
(©) nut 15 20 20 20

Strzykawka smarownicza

Kod zaméwieniowy
1400.99.02 ’
. =

140

@45

Waga: 420 g

Informacje o ilo$ci smaru i okresach serwisu
dostepne w instrukcji uzytkowania.

Smar
Kod Zaméwieniowy Dla él’uby kUIOWej naleiy Uzywaé
tylko wyspecyfikowanego smaru.
RS/GRAS19
Waga: 1000 g
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Gtowica kulowa ttoczyska
Kod zamowieniowy

1320.9.32F

Glowica samoosiujaca ttoczyska

Kod zamoéwieniowy

1320.9.33F

5o
KK

50

SW2

-4 C

w]

Rozmiar 32 40 50 63
A 57 66 85 85
B 20 22 28 28
C 43 50 64 64
D (-0.1) 10.5 12 15 15
E 28 32 42 42
F 14 16 21 21
GH7) 10 12 16 16
KK M10x1.25 M12x1.25 M16x1.5 M16x1.5
M 19 22 27 27
S 17 19 22 22
T 6.5 6.5 8 8
Waga (9) 76 110 220 220
Rozmiar 32 40 50 63
A 71 75 103 103
B 20 20 32 32
C 46 46 63 63
D 20 24 32 32
E 32 32 45 45
KK M10x1.25 M12x1.25 M16x1.5 M16x1.5
SW 12 12 20 20
SWi1 19 19 27 27
SW2 17 19 24 24
SW3 30 30 41 41
T 6 7 8 8
Waga (g) 220 230 660 660
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Czujniki magnetyczne dla bezstykowej sygnalizacji potozenia ttoka.

Zamiast krancéwek elektromechanicznych z sitownikami elektrycznymi zaleca sie uzycie wytacznie czujnikow magnetycznych.
Wazne: nalezy unika¢ wptywu zewnetrznych pél magnetycznych oraz innych interferencji w poblizu uzywanych czujnikow.

W ofercie dostepne czujniki kontaktronowe lub elektroniczne (efekt Hall’a). Na dalszych stronach przedstawiono dostepne wersje czujnikéw.

Czujniki potozenia ttoka mocowane do profilu sitownika za pomocg odpowiednich uchwytéw. Ponizej lista uchwytéw czujnikédw.

Uchwyty czujnikéw waskich o kodach:
1580._, MRS._, MHS._

kod uchwytu czujnika| Rozmiar L1
32 48

1320.AS 20 54

50 66

1320.BS 53 76

Montaz uchwytu czujnika

Usuna¢ $rube imbusowa z czujnika (nr 1.) i dokreci¢ $rube krzyzakowa do mocowania jak pokazano na rysunku (nr 2.)
Zamocowaé uchwyt z czujnikiem w ustalonej pozycji na profilu sitownika i zablokowaé¢ dokrecajac Srube imbusowg (nr 3.).

Po zamocowaniu czujnika na sitowniku nalezy sprawdzi¢, czy dziata on prawidtowo. W tym celu nalezy wykonaé¢ powolne ruchy sitownikiem.

Powolny ruch sitownika przy sprawdzaniu czujnika pozwoli unikna¢ uszkodzenia sitownika w przypadku niewtasciwej pozycji czujnika.

Bazowanie sitownika wzgledem czujnikdéw nalezy dokonywac z matg predkoscig (zblizong do 10 mmy/s) aby uniknaé szkodliwego uderzenia.

$ruba (nr 2.)

Sruba imbusowa (nr 3.)

Sruba imbusowa (nr 1.)
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Czujnik z przewodem 2.5m

X= punkt przetgczania

LV s
Al g =
X
29.5
30 300 30 Rowek
tvp “B”
DT
Waga 27g | 7ﬁ
R — dH1 a7 Lﬂ
Czujnik z przewodem 0.3m I N S ° G
i ztaczem M8 X P
6.3 6.6
295
30
@ = | ‘ - ‘ e ——1
= — r T
Waga 15g
Kody zaméwieniowe czujnikéw
Czujniki kontaktronowe, z diodg LED, Uniwersalne (AC/DC), N.O. (normalnie otwarty) | X=punkt przetgczania
1580.U z przewodem 2-zytowym, 2.5m 15 mm
MRS.U z przewodem 2-zytowym, 0.3m, wtyk M8 (uzywac¢ z przew. MC1 / MC2) |15 mm
1580.UAP typ PNP, z przewodem 3-zytowym, 2.5m 15 mm
MRS.UAP typ PNP z przew. 3-zyt., 0.3m, wtyk M8 (uzywac z przew. MCH1 / MCH2)| 15 mm
Czujniki potprzewodnikowe, z diodg LED, DC, N.O. (normalnie otwarty) X=punkt przetgczania
1580.HAP typ PNP, z przewodem 3-zytowym, 2.5m 8 mm
1580.HAN typ NPN, z przewodem 3-zytowym, 2.5m 8 mm
MHS.P typ PNP z przew. 3-zyt., 0.3m, wtyk M8 (uzywac z przew. MCH1 / MCH2)| g ym
Schematy elektryczne
9 Braz. *
. . . Braz. qu_ Braz.
- E 8 Czarny : ; 8 Czar. Obc. : Czarny ’
ZASILANIE % = o ZASILANIE % o ZASILANIE L ZASILANIE
Nieb. . 88 Neb.& _ 5O Nieb. - & 3 Nieb. | Obc. ‘
z kontaktronem (2-zytowy) Efekt Hall'a-PNP (3-zytowy) Efekt Hall'a NPN (3-zytowy) z kontaktronem (3-zytowy)

* Obciazenie moze by¢ podiaczone zaréwno do dodatniego jak i ujemnego bieguna

Dane techniczne 1580.U MRS.U | 1580.UAP MRS.UAP 1580.HAP | 1580.HAN | MHS.P
Typ kontaktu N.O.
Typ wyiscia \ PNP [ NPN | PNP
Maksymalne natezenie pradu 100mA
|Moc maksvmalna 14VA-10W 4VA-3W 3W
Zakres napieé 5-230VDC/AC | 5-30VDC/AC 10-30V DC/AC 10-30VDC
Temperatura pracy -10°C - +70°C
Maksymalny spadek napiecia 3.5V oV * % 2V
. 2 2x0.14 2x0.14 x0.14 x0.14
Przekrdj kabla (mm’) oa.amm PUR | 05amm PUR 233 rarm PUR 053 mm PUR
Stopien zabezp. elektrycznego P67

* % Nawet jesli jeden czujnik generuje spadek napiecia bliski 0 V, zaleca sie podiaczenie szeregowe nie wiecej niz 30 czujnikow.

Kody zamoéwieniowe przewodow z wtykami

Zigcze
MC1 przewdd 2-zytowy |1=2.5m ze ztgczem M8 @
MC2 przewéd 2-zytowy 1=5.0m ze ztgczem M8
MC3 przewod 2-zytowy I=10m ze ztgczem M8
MCH1 przewdd 3-zytowy 1=2.5m ze ztgczem M8
MCH2 przewdd 3-zytowy 1=5.0m ze ztgczem M8
MCH3 przewdd 3-zytowy 1=10m ze ztgczem M8

Czujnik

€

potgczenie z przewodem 2-zytowym

1 Brgzowy (+)
4 Niebieski (-)
3 Nieuzywany

potgczenie z przewodem 3-zytowym

1 Brazowy (+)
4 Czarny (sygnat)
3 Niebieski (-)
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